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Simbologia Grafica Adoptada

Para diferenciar la naturaleza y la importancia especifica en particular de las presentes Instrucciones de Uso, se
utilizan simbolos graficos de referencia que facilitan la interpretacion de las informaciones mismas.

Indica el contenido especifico de cada una
de las diferentes secciones del manual, las
advertencias generales, las notas y otros
puntos sobre los cuales se desea atraer la
atencion del lector.

0=3”

Indica una situacion particularmente delicada
que podria afectar la seguridad o el funciona-

A\

miento del regulador, o bien una instruccion de
particular importancia a fin de evitar situaciones

de peligro.

A\

dad del usuario, derivada de la presencia de
tensiones peligrosas en los puntos indicados

Indica una situacion de riesgo para la incolumi-

Indica una sugerencia derivada de la
experiencia del personal técnico GEFRAN,
que podria ser de particular utilidad en
determinadas circunstancias.

- Indica una referencia a documentos
| técnicos de profundizacion que se
~ encuentran disponibles en el sitio GEFRAN

www.gefran.com

1 - INSTRUCCIONES PRELIMINARES

Esta seccion presenta las informaciones
ﬁ.-w e indicaciones de caracter general que se
3 recomienda leer antes de la instalacion,
configuracion y uso dell’Indicador.

Descripcion General

El regulador de temperatura serie 450, cuyas medidas
son 48 x 48 mm (1/16 DIN), se caracteriza por su
facilidad de uso y su alta calidad de regulacion.

La entrada de los sensores de temperatura es
“universal” y puede ser configurada como para
termopares de tipo J, K, R, S, T, B, E, N o para
termorresistencias Pt100 de tres hilos.

La interfaz de usuario estd compuesta por un doble
display muy completo, que incluye leds verdes, 4 teclas
y dos leds rojos de sefializacion de las salidas activas.
El grado de proteccion del medio ambiente IP65 para
estos productos esta garantizado por la membrana de
lexan® del panel frontal.

Las salidas del regulador, que pueden ser libremente
configuradas como salida de regulacién o salida de
alarma, estan disponibles en version relé de 5A/250Vca
0 en version sefial légica para el pilotaje de relés
estaticos.

La velocidad de lectura de la sefial de entrada, de
120 ms, y el ya probado algoritmo de control PID con
funcionalidades de self y autotuning de los pardmetros,
garantizan una regulacién precisa y estable incluso para
sistemas térmicos veloces y discontinuos.

Los modelos serie 450 son configurados en fabrica
para satisfacer la mayoria de las aplicaciones de
calentamiento en campo industrial (entrada para
sonda J, regulacion PID “calor”, tiempo de ciclo de 10
segundos), pero pueden ser modificados desde teclado
y desde PC con pocos parametros agrupados en menus
intuitivos.

Esta disponible un kit de programaciéon para PC,
compuesto por un cable y un programa “amigable”
para Windows que ofrece paginas Wizard de monitor,
osciloscopio para analisis del proceso, almacenamiento
de recetas de parametros, posibilidad de recuperar
los parametros “de fabrica”. Un cédigo de proteccion
software configurable (protegido por contrasefa)
permite limitar el acceso a los parametros internos
definiendo diferentes niveles, hasta llegar a la
proteccion total.

Interfaz Eléctrica

Todos los bornes de conexién (alimentacion, entradas,
salidas, opciones) estan concentrados en la parte
trasera del instrumento.

Para mayores detalles acerca de los datos técnicos

y las prestaciones sirvase consultar la Seccién 13
“Caracteristicas Técnicas”.
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Advertencias Preliminares
Antes de instalar y utilizar el regulador serie
. 405 se aconseja leer las siguientes
U‘:‘;‘EJ advertencias preliminares.
Esto permitira agilizar la puesta en servicio
y evitar algunos problemas que podrian ser
interpretados erroneamente como malfuncio-
namientos o limitaciones del regulador mismo.

+ Inmediatamente después de haber desembalado el
instrumento, tomar nota del cddigo de pedido y de
los restantes datos de placa que aparecen en la et
queta aplicada en la parte externa del contenedor y
transcribirlos en la siguiente tabla. Estos datos
deberan conservarse siempre al alcance a fin de
poder comunicarlos al personal encargado en caso
de que sea necesario solicitar la intervencion del
Servicio de Asistencia Clientes Gefran.

SN: (N° de matricula)
CODE: .o (Cédigo producto terminado)
TYPE: i (Codigo de pedido)

SUPPLY: .o (Tipo de alimentacion eléctrica)
VERS: (Version software)

+ Verificar que el instrumento se encuentre integro y
no haya sufrido dafios durante el transporte;
controlar que, ademas del instrumento y las
presentes Instrucciones para el Uso, el envase
contenga los dos elementos de fijacién al panel y la
guarniciéon anti-polvo; véase: Instalacion con Fijacion
a Panel en la Seccion 2. Posibles incongruencias,
ausencias o sefales evidentes de dafo deben ser
inmediatamente indicadas al propio revendedor
Gefran.

+ Verificar que el codigo de pedido corresponda a la
configuracién requerida para la aplicacion a la que
esta destinado el instrumento.

+ N°y Tipo de Entradas/Salidas disponibles

+ Presencia de las opciones y de los accesorios
necesarios

+ Tension de alimentacion

Ejemplo: 450-R-R-R-0
Modelo 450

2 salidas relé

Alimentaciéon 11...27Vac/dc

+ Antes de efectuar la instalacién del instrumento serie
450 en el panel de control de la maquina o del
sistema huésped, consultese el apartado
“Dimensiones Maximas y de Perforacion del Panel”
en la Seccion 2 “Instalacion y Conexion”.

En caso de estar prevista la configuracion desde PC
se debera controlar que se encuentren disponibles el
cable de programacién y el CD-ROM que contiene

el software GF_eXpress. En cuanto al cédigo de
pedido véase la Seccion 14 “Accesorios”.

Los usuarios y/o los integradores de sistema
que deseen profundizar los conceptos de la
comunicacion serie entre PC estandar y/o PC
Industrial Gefran e Instrumentos Programables
Gefran, pueden consultar los diferentes
Documentos Técnicos de Referencia en formato
Adobe Acrobat que se encuentran disponibles
en el sitio Web Gefran www.gefran.com, entre
los cuales:

« La Comunicacién Serie
» Protocolo MODBus

Siempre en la seccion reservada al Download
del Sitio Web Gefran www.gefran.com se
encuentra disponible el manual de referencia
del instrumento 405 en formato Adobe
Acrobat, que contiene la descripcion detallada
de todos los procedimientos y parametros.
Antes de dirigirse al Servicio de Asistencia
Técnica Gefran, en caso de presuntos
malfuncionamientos del instrumento se
aconseja consultar la

Seccion F.A.Q. (Frequently Asked Questions)
en el sitio Web Gefran www.gefran.com
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2 - INSTALACION Y CONEXION

Esta seccion contiene las instrucciones necesa-
rias para efectuar una correcta instalacion de
los reguladores 450 en el panel de control
de la maquina o sistema huésped y para la
correcta conexion de la alimentacion, de las
entradas, de las salidas y del regulador.

0=5°

Antes de efectuar la instalacion leer atenta-
mente las advertencias que se presentan

a continuacién!

Se recuerda que la inobservancia de las
mismas podria comportar problemas de
seguridad eléctrica y de compatibilidad
electromagnética, ademas de invalidar la
garantia.

A\

Alimentacion Eléctrica

+ El regulador NO esta provisto de interruptor On/Off: es
tarea del usuario instalar un interruptor/seccionador
bifasico conforme con los requisitos de seguridad
previstos (marca CE) para interrumpir la alimentacién
en fase previa al regulador. El interruptor debe
instalarse en proximidad del instrumento y en un lugar
de facil acceso para el operador.

Mediante un Unico interruptor es posible gobernar
varios reguladores.

+ Si el regulador esté conectado a aparatos
eléctricamente NO aislados (por e]. termopares), la
conexion de tierra debe efectuarse mediante un
conductor especifico para evitar que la conexién
misma se efectle directamente a través de la
estructura de la maquina.

+ Si el regulador se utiliza en aplicaciones que
comportan riesgo de danos para las personas, las

magquinas o materiales, es indispensable combinarlo

con aparatos auxiliares de alarma. Se aconseja
considerar la posibilidad de verificar la intervencion
de las alarmas también durante el normal
funcionamiento. El regulador NO debe instalarse en
ambientes con atmosfera peligrosa (inflamable o
explosiva); puede ser conectado a elementos que
operan en ese tipo de atmdésfera sélo mediante
adecuados y especificos tipos de interfaz, en
conformidad con lo dispuesto por la normativa sobre
seguridad vigente.

Notas Relativas a la Seguridad Eléctrica y a la
Compatibilidad Electromagnética:

MARCA CE:

El instrumento reune los requisitos de las Directivas

de la Unién Europea 2004/108/CE y 2006/95/CE con
referencia a las normas EN 61000-6-2 (inmunidad en
ambientes industriales) EN 61000-6-3 (emisién en
ambientes residenciales) EN 61010-1 (seguridad).

Los reguladores de la serie 450 estan principalmente
destinados a operar en ambiente industrial, instalados en
cuadros o paneles de control de maquinas o sistemas de
procesos productivos.

En relacion con la compatibilidad electromagnética se
han adoptado las normas genéricas mas restrictivas, que
son las que aparecen indicadas en la respectiva tabla.

La conformidad EMC ha sido comprobada con las
conexiones tal como se indica en la tabla.

Funcién Tipo de cable Longitud
Cable de alimentacién 1mm? im
Hilos salida relé 1mm? 3,5m
Entrada Termopar 0,8mm? compensated 5m
Entrada lineales, termorresistencia “PT100” 1mm? 3m
Entradas / Salidas digitalesi 1mm? 3,5m
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Emisién EMC
Generic standards, emission standard for residential EN 61000-6-3
commercial and light industrial environments
Emission enclosure EN 61000-6-3
Emission AC mains EN 61000-6-3 Grupo1 Clase B

Safety requirements for electrical equipment for measurement,
control and laboratory use

Radiated emission EN 61326 CISPR 16-2 Clase B
Inmunidad EMC
Generic standards, immunity standard for industrial EN 61000-6-2
environments
Immunity ESD EN 61000-4-2 4 kV contact discharge level 2
8 kV air discharge
level 3
Immunity RF interference EN 61000-4-3 /A1 10 V/m amplitude modulated
80 MHz-1 GHz
10 V/m amplitude modulated
1.4 GHz-2 GHz
Immunity conducted disturbance EN 61000-4-6 10 V/m amplitude modulated
0.15 MHz-
80 MHz (level 3)
Immunity burst EN 61000-4-4 2 kV power line (level 3)
2 kV I/O signal line (level 4)
Immunity pulse EN 61000-4-5 Power line-line 1 kV (level 2)
Power line-earth 2 kV (level 3)
Signal line-earth 1 kV (level 2)
Immunity Magnetic fields EN 61000-4-8 100 A/m (level 5)
Voltage dips, short interruptions and voltage immunity tests EN 61000-4-11 100%U, 70%U, 40%U,
Seguridad LVD

EN 61010-1

Consejos para una Correcta Instalacion en
funcién de EMC

Alimentacion del Instrumento

La alimentacion del instrumental electrénico en los
cuadros debe provenir directamente de un disposit
vo de seccionamiento con fusible para la parte instru-
mentos.

El instrumental electrénico y los dispositivos electro-
mecanicos de potencia tales como relés, contacto-
res, electrovalvulas, etc., deben ser siempre alimen-
tados mediante lineas separadas.

En caso de que la linea de alimentacion de los
instrumentos electrénicos sufra fuerte interferencia
por conmutacion de grupos de potencia de tiristores
o derivada de motores, sera conveniente utilizar un
transformador de aislamiento s6lo para los regulado-
res, conectando su pantalla a tierra.

Es importante que la instalacién cuente con una
conexion de tierra eficiente:

- la tension entre neutro y tierra no debe > 1V;

- la resistencia 6hmica debe ser <6 Q;

En caso de que la tension de red esté sujeta a
fuertes oscilaciones se debera utilizar un estabiliza-
dor de tension.

En proximidad de generadores de alta frecuencia o
soldadoras de arco, se deben aplicar adecuados
filtros de red.

Las lineas de alimentacion deben estar separadas
respecto de aquéllas de entrada y salida de los
instrumentos.

Enlace de entradas y salidas

Los circuitos externos conectados deben respetar el
doble aislamiento.

Para conectar las entradas analégicas (TP, RTD) es
necesario:

- separar fisicamente los cables de las entradas de
aquéllos de la alimentacion, de las salidas y de los
enlaces de potencia;

- utilizar cables trenzados y apantallados, con pantal-
la conectada a tierra en un solo punto.

Para conectar las salidas de regulacion y de alarma
(contactores, electrovalvulas, motores, ventiladores,
etc.) montar grupos RC (resistencia y condensadores
en serie) en paralelo con las cargas inductivas que
operan en corriente alterna.

Nota. Todos los condensadores deben reunir los
requisitos establecidos por las normas VDE (clase
X2) y soportar una tensién de al menos 220 Vca.
Las resistencias deben ser de al menos 2 W).
Montar un diodo 1N4007 en paralelo con la bobina
de las cargas inductivas que trabajan en corriente
continua.

GEFRAN S.p.A. declina toda responsabili
dad por posibles lesiones a las personas
y/o dainos a las cosas que deriven de
alteraciones, uso erréneo, impropio o de
cualquier modo no conforme con las caracte-
risticas del regulador o con las presentes
Instrucciones de Uso

05°
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Dimensiones y Perforacion
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Instalacion con fijacion en panel Advertencias e Instrucciones para la Instalacion en

Panel

Ademas del instrumento propiamente tal y de las presentes Instrucciones para la categoria de
instrucciones de uso, en el embalaje se incluyen: A instalacion Il, grado de contaminacion 2,

doble aislamiento.

+ elementos de fijacién a panel (A);

L . + solo para alimentacion de baja tension: 11...27Vcal/cc
+ 1 guarnicién de proteccion contra polvo y

la alimentacion debe provenir de una fuente de clase
rociaduras de agua (B) dos o de baja tension de energia limitada.
+ Las lineas de alimentacion deben estar separadas
A b
+ Evitense polvo, humedad, gases corrosivos y
fuentes de calor.

de aquéllas de entrada y salida de los reguladores
] + Agrupar el instrumental separandolo respecto de la
parte de potencia de los relés.
+ Evitese que en un mismo cuadro coexistan:
B—D ' - + No obstruir las ranuras de aireacion: la temperatura
de trabajo debe mantenerse dentro del rango 0...50°C
+ temperatura maxima ambiente: 50 °C
+ utilizar cables de conexién cobre 60/75 °C, diametro
2 x22-14 AWG

telerruptores de alta potencia, contactores, relés;
e grupos die potencia de tiristores (en particular de

Montar el indicador en el panel tal como se ilustraenla * utilizar terminales para pares de apriete 0,5 Nm

figura.

"desfase”), motores, etc.

Condiciones ambientales nominales

Panel Altitud Hasta 2000m
B A Temperatura de trabajo 0..50°C/-20...70°C
almacenamiento
Humedad relativa 20...85%
no condensante

Antes de alimentar el Regulador, controlar
que la tension de alimentacion corresponda
a la indicacién del ultimo namero de la sigla
de pedido.

Ejemplo:
450 -x—-R—-0=11...27Vac/dc
450 -x—-R—-1=100...240Vac
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Enlaces Eléctricos

L -Salida________ & © - Entradas

Salida de uso genérico que 0 ® O O - O 6 - TC
puede ser configurada por el N Termopares disponibles:
) usuario B JKR,ST,B,EN
- relé 5A/250Vac D 7 - Respetar las polaridades
- Para extensiones,
utilizar cable compensado
y adecuado para el tipo de

OO
OO
- relé 5A a 250Vca 2 5 O O o 3 o TC utilizado
OO
OX©)

Out2 (Al)

Out1 (Main)
+

?

PO

- légica 12Vece (6V min. a 20mA)
1 2 * Pt100 2-3 hilos

Usar hilos de seccion
adecuada

5 (min. 1mm?2) PT100

. r l/: T T
Estandar: A PHOO  Pt100 2-hilos

100...240Vac +10% 3-hilos

566

Opcional:
11...27Vac/dc +10%

Potencia maxr 10VA; 50/60Hz

5 ®

Estructura del instrumento: identificacion fichas

FICHA CPU (vista lado soldaduras)
S4 = ON Habilitacién Configuracion

o
q 0
o o
58S
==
oo
zZZ
O O
0o power HV RR/DR Lado Soldaduras
o
RD)
o o
o 9
o o >
> > 3
£ £
~— QN
EE ——
o R ] L o
O O
g g
T ®
58 [:[g
me N  C—
EIES R + _ c12
[
A power LV RR/DR Lado Soldaduras
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3 - OPERATIVIDAD

En esta seccion se ilustran las funciones y las modalidades de utilizacion de los visualizadores, de los
B 5> indicadores luminosos y de las teclas que constituyen la interfaz operador del regulador. Constituye por
= o tanto un requisito esencial para poder efectuar correctamente la programacion y la configuracion de los

reguladores.

Interfaz operador

Indicacién estado de las salidas:
OUT 1 (Main); OUT 2 (AL)

Indicadores de funcion

Sefialan el tipo de funcionamiento del instrumento

L1 MAN/AUTO = OFF (regulacion automatica)
ON (regulacién manual)

L2 AUTO-TUNING = ON (ajuste automéatico

activado)
L3 SELF-TUNING/
SOFT-START= (en fase de autoajuste o de
arranque suave).

Seleccion regulacion Automatica/Manual
Esta activo solo cuando el display PV visualiza la
variable de proceso

Visualizador PV: Indicacion de la variable del proceso

Visualizacién de errores: LO, HI, Sbr, Err

LO= el valor de la variable del proceso es < di LO_S
HI= el valor de la variable del proceso es > di HI_S
Sbr= sonda interrumpida o valores de la entrada
superando limites maximos

Err=tercer hilo PT100 interrumpido, o valores de la
entrada inferiores a los limites minimos (por ej. TC con
conexion erronea)

Display SV: indicacion punto de consigna de regulacion

Tecla de funcion:
Permite el acceso a las diferentes fases de
configuracién ++ Confirma la modificacién de los
parametros configurados

Teclas “Incrementa” y “Decrementa”:
Permiten realizar una operacion de aumento (reduccién) de cualquier parametro numérico *+ La velocidad de aumento (reduccion) es
proporcional a la duracién de la presion sobre la tecla «+ La operacion no es ciclica, por lo que una vez alcanzado el méax. (min.) de un
campo de aplicacion, incluso manteniendo presionada la tecla, la funciéon de aumento (reduccién) queda bloqueada.
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4 - MENU DE CONFIGURACION ESTANDAR

CFG Parametros de regulacion
Configurac. S.tu| Autotuning [ Selftuning | Softstart
Default | Custom 4 . continuo
Habilitacion
~ selftuning, 0 NO NO NO
0 .:'_’: [N autotuning, 1 Sl NO NO
softstart 2 NO Sl NO
3 Sl Sl NQ
4 NO NO Sl

Banda propor. de

10.0 "-' Pt’ calentamiento o histéresis 0...999,9% f.s.
- en CON./DESC. de regla

4.0 ,_ ’L Tiempo |ntegra! accion 0,00 ... 99,99 min
[ I de calentamiento
1 Tiempo derivado accion ;
10 h_c’ [y de calentamiento 0,00 ... 99,99 min
1000 L' ,_, H Limite maximo potenma 00...100,0%
| A de calentamiento
- {1 stéresi +999
1 H E.. { Histéresis para alarma puntos escala

InP Configuraciones para entradas
Configurac.
Default | Custom \ J
- ) .
2 ) - Tipo de control Véase t'abla en
[N ) [0...11] menu InP

Tipo de sonda, sefial y Véase tabla en
escala entrada principal menu InP

e
e e e
O

- Posicién coma decimal dP.S Formato
0 d h para la escala entrada 0 XXXX
- principal 1 XXX.X

min...max. de la entrada
seleccionada en tyP

Limite minimo de escala
entrada principal

1000

Limite méaximo de escala min...méax. de la entrada
entrada principal seleccionada en tyP

Xx

~
-~ — B
M

iy

Out Configuraciones para salidas
Configurac.
Default | Custom \ /
NN ) Véase la tabla en
0 h L g Tipo alarma el menu Out
0 -0 ] OuT 1 r.0.x | Funcién salida
AL 4| Avibucion seral 0 | HEAT (salida de control calentamiento)
de referencia: 1 | COOL (salida de control refrigeracion)
HEAT, 2 | AL -alarma
COOL, AL 6 | LBA - alarma LBA

] ouT 2
2 ’-.a-'— Atribucion sefial
de referencia:
HEAT,
COOL, AL

+ 16 para nivel légico negado en salida

Tiempo de ciclo salida OUT1
relé o Idgica = HEAT o COOL 0. ... 200 seg.

i
r
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5 - PROGRAMACION Y CONFIGURACION

‘ VISUALIZACION NIVEL 1 } > F *
Presionada durante 2 ‘ UPd ‘ ‘ Version software ‘
P.V. Variable de proceso (display PV) seg. aprox. La sucesion del
_ Punto de consigna de trabajo (display SV) o Puente * menu se obtiene
400 S V. valor de salida de control con regulador S4 (CPU) ON manteniendo
o en manual ‘ CFG ‘ ‘ Parametros de regulacion ‘ presionada la tecla F.
Configurac.
Default | Custom * Soltando la tecla se
Consigna de alarma 1 selecciona el mend
| 9 ‘ InP ‘ ‘ Configuracion entradas ‘ visualizado
500 Lo
: * Para obtener acceso
| a los parametros
Valor salidas de regulacion ‘ Out ‘ ‘ Configuracion salidas presentes, presionar
0 ™ (+Heat / -Cool) la tecla F.
Ou, v
Para salir de cualquier
‘ PASS ‘ ‘ Contrasefia ‘ menu, mantener
A presionada la tecla F
NO ¢ En cualquier mena,
manteniendo
PASS =99 presionadas las teclas
sI F + Auto/Man durante
2 seg. se obtiene
A N paso inmediato a
Prot Cadigo de proteccion visualizacion nivel 1
> En todos los menus,
presionando las
teclas Auto/Man
+ F se obtiene el
retorno inmediato al
Yo Y parametro precedente
/7
Nota: Todos los parametros que no son necesarios, luego de la configuracién particular, no se visualizan.
+ CFG
CFG Parametros de regulacion
Configurac. S.tu| Autotuning [ Selftuning | Softstart
Default | Custom " . i g continuo
Habilitacion
-~ Iftuni 0 NO NO NO I
0 b L seiuning, 1 Si NO NO Tiempo derivado accién
totuning, T . . i i
L at;;t:?;r;tg 2 NO si NO 1.00 l:_d l': de refrigeracion 0,00 ... 99,99 min
3 Sl Sl NQ I
4 NO NO Sl
™1 Limite maximo potencia
NOTA. Pasando a MAN las funciones S.tu son anuladas. 1000 C_’-‘_H de refrigeracion 0.0...100,0%
U Banda proporcional I
10.0 h b de calentamiento o 0...999,9% f.s. }
J histéresis en ON/OFF | 0 r q ,- Manual reset 999 ... 999
I -t puntos escala
40 ,'-' : t T'e;“p° 'I”‘eg’a! accion 116,00 ... 99,99 min
. e calentamiento 0.0 P - F Potencia de reset -100,0 ... 100,0%
Tiempo derivado accién .
0 A de calentamiento 0,00....99,99 min 0.0 SD F Tiempo de softstart 0,0 ... 500,0 min
Limite maximo potencia
100. ) | %
000 ’L'_P.H de calentamiento 0.0...100,0% -1 ,J .-‘ { Histéresis para alarma =999
[ | puntos escala
- Setpoint de refrigeracion I - - —
o ‘: [y P relativo al set de -999 ... 999 ) Tiempo de espera para la intervencion 0.0...500,0 min
| calentamiento puntos escala 0.0 L de la alarma LBA (configurando 0 la alarma *
- LBA esta inhabilitada)

Banda proporcional de Limitacion de la potencia
10. fri cion o histéresi % f.s. - D
0.0 C.Pb refrigeracion o histéresis 0...999,9% f.s. 25.0 ) b P suministrada en 100,0 ... 100,0%

en ON/OFF condicion de alarma LBA | 1&20 /OFF /hon () |

de sonda averiada)

"L Tiempo integral accién . - Potencia de Faul i
4.00 t a 0,00 ... 99,99 min otencia de Fault Action _ o
C I 1 de refrigeracion ’ ! 0.0 F H P (suministrada en condiciones ‘:gg’?OF;eﬁ;ooﬁ

(*) Si la alarma LBA esta activa (display centelleante en alternancia con los 4 puntos

decimales), se puede anular presionando las teclas A + V cuando se visualiza OutP,
o conmutando en Manual.

N.B. en el control de tipo ON/OFF, la alarma LBA queda excluida.
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| N Filtro digital en la entrada
InP Configuracion entradas 01 F L principal 0.0.. 20,0 seg.
C * |
Defat | Custom CurL._| Tipo .de control Filtro digital en la visualizacion
i 0 P caliente 0.5 F ) d de la variable de proceso; actia 0..99
2 [ ’_ - Tipo de control 1 P frio : [ como histéresis puntos escala
L) [0...91] 3 Pl caliente
| 4 | Plirio | dP.S| Formato
6 PID cgllente - - Posicion coma decimal 0 XXXX
+16 inhabilitacion parametros 7 PIDfrio 0 ’:“-' ':, para la escala entrada 1 XXX.X
CFG: rst, PrE, SoF, Lbt, Lbp, FAP, 9 | ON-OFF caliente - principal
InP: FLt, FLd, oFS, LoL, HIL 10| ON-OFF frio
Out: ALn, rEL
FLt, FLd, Lbp, HILquedan en el valor configurado

Limite minimo de escala min...max. de la entrada
ALn es forzado a 1 entrada principal seleccionada en tyP

Todos los demas parametros son considerados 0

Default: tiempo de sample accion derivativa = 1 seg

+32: tiempo de sample accion derivativa = 8 seg 1000

+64: tiempo de sample accion derivativa = 240 mseg con filtro accion derivativa
asociado al parametro Flt (filtro de tiempo)

-

Limite méaximo de escala min...max. de la entrada
entrada principal seleccionada en tyP

x
.D_
LA Xy

D
_-n_-
L

Offset de correccion -999 ... 999
0 :— L‘P Tipo de sonda, sefal y escala entrada principal entrada principal punios escala
|SENSOR: TC ) ) Limite inferior de
tYP | Tipo de sonda Escala| Max. range escala Max. range escala 0 [N D_]_ configurabilidad del setpoint LoS..Hi.S
(C/F) sin coma decimal con coma decimal local y de las alarma absoluta
0 J (Fe-CuNi) [} 0/1000 0,0/999,9 |
1| J (Fe-CuNi) F 32/1832 32,0/999,9 Limite superior de
2 | K (NiGr-Ni) € 0/1300 0,0/999,9 1000 H .‘ "_ configurabilidad del setpoint Lo.S ... Hi.S |
3 [ K (NiCr-Ni) F 32/2372 32,0/999,9 . local y de las alarma absoluta
4 R (Pt13Rh - Pt) C 0/1750 0,0/999,9
5 R (Pt13Rh - Pt) F 32/3182 32,0/999,9
7 S (Pt10Rh - Pt) F 32/3182 32,0/999,9
8 T (Cu-CuNi) C -200 / 400 -199,9/400,0
9 | T (Cu-CuNi) F -328 /752 -199,9 /752,0 ) » _
10 | B (Pt30Rh - Pt6Rh)| C 44 /1800 44,0/999,9 Out Configuracion para salidas
11 | B (Pt30Rh - Pt6Rh)| F 111/3272 111,0/999,9
12 | E (NiCr-CuNi) C -100 /750 -100,0/750,0
13 | E (NiCr-CuNi) F -148 /1382 -148,0/999,9 Confiaurac.
14 | N (NiCrSi-NiSi) C 0/1300 0,0/999,9 qurac.
15 | N (NiCrSi-NiSi) F 32/2372 32,0/999,9 Defauit | Custom \ 4
SENSOR: RTD 3 hilos 1 H L .n Numero de alarmas 0
tYP | Tipo de sonda Escala Max. range escala Max. range escala
(C/F) sin coma decimal con coma decimal
16 PT100 [} -200 / 850 -199,9/850,0
17| PT100 F -328 /1562 -199,9/999,9 \ 4 ALt | Directa | Absoluta | Normal
Ti (de maxima) |Relativa al | Simétrico
0 R [ ‘.: | PO Inversa setpoint (ventana)
- alarma (de minima) | activo
Error maximo de 0 directa absoluta normal
no linearidad para S, R escala 0...1750 °C; error < 0,2 % f.s. (t > 300 °C) / 1 inversa absoluta normal
termopares (Tc), para 2 directa relativa normal
termorresistencias otras escalas; error < 0,5 % f.s. 3 inversa relativa normal
(PT100) T eror<02%f.s. (t>-150 °C) 4 directa absoluta | simétrica
B  escala 44...1800 °C; error < 0,5 % f.s. (t > 300 °C 5 inversa absoluta | simétrica
/escala 44,0...999,9; error < 1 % f.s. (t > 300 °C) 6 directa relativa simétrica
El error es calculado 7 inversa relativa | simétrica
como desviacion

respecto del valor TctipodJ, K, E, N error < 0,2% f.s.
tedrico, con referencia error <0,2% f.s.
en % al valor de plena PT100 escala -200...850°C

+ 8 para inhabilitar desde la puesta en
marcha, hasta la primera alarma

escala expresado en precision a 25°C superior a 0,2% f.s. Funcién salida

x

HEAT (salida de control calentamiento)
COOL (salida de control refrigeracion)

T
rados Celsius (°C ] OUT 1
’ © 0 Im2, 1| Atibucion sefial

de referencia: HEAT,

COOL, AL AL1 - alarma

o= |olo

LBA - alarma LBA

> El OuUT 2
‘-_D_ Atribucion sefal
de referencia: HEAT,
COOL, AL

+ 16 para nivel l6gico negado en salida

Tiempo de ciclo salida OUT1

"~ ]
10 L 1 || relé o logica = HEAT o COOL 1. ... 200 seg.

e
e

relé o logica = HEAT 0 COOL 1. ... 200 seg.

) Fault action (definicion estado 'EL | Alarma
1 en caso de sonda averiada) 0 OFF
- alarmas AL. 1 ON
Seleccion seguridad
intrinseca.

£
|
10 E ’]: .E Tiempo de ciclo salida OUT2
|
E

1) En caso de rotura de la sonda, el estado légico de la alarma toma el valor l6gico
seleccionado sin tener en cuenta el tipo de alarma (directa o inversa):
ON = alarma activada, OFF = alarma desactivada

2) La asignacion de la alarma a las salidas disponibles se efectta configurando los cédigos
ro.1,ro.2.
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Configurac.
Default | Custom

64 Pro Cédigo proteccion
Pro Visualizacion Modificacion
0 SP, alarma, OutP SP, alarma
1 SP, alarma, OutP SP
2 SP SP
3 SP
Para activar la funcion de apagado SW presionen

+4 inhabilitacion InP, Out
18 inhabilitacion CFG las teclas F + A por 5 seg. en P.V.

+16 inhabilitacion “encendido - apagado SW” Para regresar al funcionamiento normal,

+32 inhabilitacion tecla MAN/AUTO presionen la tecla F por 5 seg.
+64 inhabilita la Memorizacion del valor de la potencia manual

6 - ALARMA

A Alarma absoluta de tipo normal A Alarma absoluta de tipo simétrico
/ \ N AL +[ Hyst1* ]
Y
R A SN //_ AL + Hyst1 AL N /
AL |—f NS b el e e AL - [ Hyst1*
/ N / [ Hyst1"]
> >
tiempo tiempo
alarma *) - inversa »
o directa o
Para AL alarma absoluta inversa (de minima) con Hyst 1 positiva, AL1 t = 1 Para AL alarma absoluta inversa simétrica con histéresis Hyst 1, AL1t=5
(*) = OFF en caso de inhabilitacion para el encendido Para AL alarma absoluta directa simétrica con histéresis Hyst 1, AL1t =4
* Histéresis minima = 2 puntos escala
A Alarma relativa al setpoint de tipo normal A Alarma relativa al setpoint de tipo simétrico
SP+AL | SP+AL | .
SPI———— /i BANEN
SP-AL R
SP
tiempo tiempo
inversa I - inversa >
directa > directa >
Para AL alarma relativa inversa normal con histéresis Hyst 1 negativa, AL1t=3 Para AL alarma relativa inversa simétrica con histéresis Hyst 1, AL1t=7
Para AL alarma relativa directa normal con histéresis Hyst 1 negativa, AL1t=2 Para AL alarma relativa directa simétrica con histéresis Hyst 1, AL1t=6

7 - ACCIONES DE CONTROL

Accion Proporcional:
accion segun la cual la aportacion en la salida es proporcional a la desviacion en la entrada (la desviacion es la diferencia
entre variable regulada y valor requerido).
Accion Derivativa:
accion segun la cual la aportacién en la salida es proporcional a la velocidad de variacion de la desviacion en la entrada.
Accion Integral.
accion segun la cual la aportacién en la salida es proporcional a la integral en el tiempo de la desviacion de entrada.

Influencia de las acciones Proporcional, Derivativa e Integral en la respuesta del proceso que se esta controlando
* El aumento de la Banda Proporcional reduce las oscilaciones pero aumenta la desviacion.
* La disminucion de la Banda Proporcional reduce la desviacion pero provoca oscilaciones de la variable regulada (valores
demasiado bajos de la Banda Proporcional confieren inestabilidad al sistema).
* El aumento de la Accion Derivativa, correspondiente a un aumento del Tiempo Derivativo, reduce la desviacion y evita
oscilaciones hasta alcanzarse un valor critico del Tiempo Derivativo, mas alla del cual aumenta la desviacion y se verifican
oscilaciones prolongadas.
* El aumento de la Accion Integral, correspondiente a una reduccion del Tiempo Integral, tiende a anular la desviacion a
régimen entre la variable regulada y el valor requerido (setpoint).
Si el valor del Tiempo Integral es demasiado largo (Accion Integral débil), es posible que persista la desviacién entre la
variable regulada y el valor requerido.
Para mayor informacion sobre las acciones de control, sirvase contactar con GEFRAN.

12 81505_MHW_450_03-2013_ESP



8 - TECNICA DE SINTONIA MANUAL

A) Ajustar el setpoint a su valor de trabajo.
B) Ajustar la banda proporcional a 0,1% (con regulacion de tipo On/Off).
C) Conmutar a Automatico y observar la evolucién de la variable; se obtendra un comportamiento similar al de la siguiente figura:

D) Célculo de los parametros PID: Valor de la banda proporcional (P.B.).

A Variable del

proceso PiCO

P.B.= x 100
V maximo - V minimo

Fommpe et N —" (V méaximo - V minimo) es el rango de escala.
Pico : 3 3 Valor del tiempo integral It =1,5x T
‘ ‘ ! Valor del tiempo derivativo dt = It/4

E) Conmutar el regulador a Manual, entrar los valores calculados, (rehabilitar la

regulacion PID ajustando a un tiempo posible del ciclo para salida relé) y volver a

conmutar a Automatico.

F) De ser posible, para evaluar la optimizacion de los parametros, cambiar el valor
> de setpoint y controlar el comportamiento transitorio; si persiste una oscilacién,
Tiempo  gumentar el valor de banda proporcional; en cambio, si la respuesta es demasiado

lenta, se debera reducir este valor.

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

9 - ENCENDIDO/APAGADO DEL SOFTWARE

Como apagar: mediante la combinacion de teclas “F” e “Incrementa” presionadas conjuntamente durante 5 segundos, es
posible desactivar el instrumento, que queda en estado de “OFF”, asumiendo un comportamiento similar al del instrumento
apagado, sin interrumpir la alimentacion de red; mantiene activada la visualizacién de la variable del proceso, con el
visualizador SV apagado.

Todas las salidas (regulacién y alarmas) quedan en estado de OFF (nivel légico 0, relés desexcitados) y todas las funciones
del instrumento quedan inhibidas, con excepcion de la funcién de “ENCENDIDO” y el dialogo serie.

Como encender: presionando la tecla “F” durante 5 segundos, el instrumento pasa del estado de “OFF” al de “ON”. Si durante
el estado de “OFF” se interrumpe la alimentacion de red, en el siguiente encendido (power-up) el instrumento se predispone
en el mismo estado de “OFF”; (el estado de “ON/OFF” estd memorizado). La funcion queda normalmente habilitada; para
inhabilitarla se debe entrar el parametro Prot = Prot + 16.

10 - AUTO-TUNING

La habilitacion de la funcion auto-tuning bloguea las Los parametros calculados no son memorizados en caso de
programaciones de los parametros PID. apagado del instrumento y en caso de paso a manual o de
Se activa a través del parametro Stu (valores 1,3); el mismo inhabilitacion del cddigo en configuracion; el regulador se

contintia evaluando las oscilaciones del sistema, localizando reactiva con los pardmetros programados antes de habilitar el
a la brevedad posible los valores de los parametros PID que auto-tuning.

reducen la oscilacion que se esta verificando; no interviene

en caso de que las oscilaciones se reduzcan a valores

inferiores al 1,0% de la banda proporcional.

Se interrumpe en caso de variacion del set-point, y se

reactiva automaticamente con set-point constante.
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11 - SELF-TUNING

Esta funcién es valida para sistemas de tipo de accion simple ( calor o frio).
La activacion del selftuning tiene como objeto el célculo de los parametros éptimos de regulacion en la fase de inicio del
proceso. La variable (por ejemplo, la temperatura) debe ser aquélla considerada como a potencia nula (temperatura ambiente).
El regulador suministra el maximo de potencia de salida hasta alcanzarse un valor intermedio entre el valor de inicio y el setpoint,
después de lo cual vuelve a cero la potencia. De la evaluacién del sobreimpulso y
del tiempo necesario para alcanzar el valor de pico se calculan los parametros PID.
La funcién completada de este modo se desactiva automaticamente y la regulacion continua aproximandose al setpoint.
4 Variable de
Como activar el selftuning con el encendido: proceso
1. Programar el setpoint segun el valor preferido SP.
2. Habilitar el selftuning programando el parametro Stun con valor 2

(menu CFQG)
3. Apagar el instrumento SP +ta
4. Controlar que la temperatura sea proxima a la temperatura ambiente 2
5. Reencender el instrumento

ta. ! ! : )
El procedimiento opera de modo automatico hasta su finalizacion. > Tiempo

Al final son memorizados los nuevos parametros PID: banda proporcional, tiempos integral y derivativo calculados para la
accioén activada (calor o frio).

En el caso de doble accidn (calor y frio), los parametros de la accién opuesta son calculados manteniendo la relacion inicial
entre los respectivos parametros (ejemplo: Cpb = Hpb * K; donde K = Cpb / Hpb en el momento del arranque del selftuning).

Al finalizar, el codigo Stun queda anulado automaticamente.

Notas:

El procedimiento no se activa si la temperatura es superior al setpoint para control tipo calor, o si es inferior al setpoint para
control tipo frio. En tal caso, el codigo Stu no es anulado.

NOTA. Accion no considerada en el tipo de control ON/OFF

12 - REGULACIONES

SP

SP+cSP
c_Pb
SP / SP+cSP =

h_Pb / h_Pb,
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, I A
tTempo tiempo
+100%  prmm—— e s +1009 R
Salida de regulacion Salida de regulacior -
0% > 0% »
A400%  Leooo N _ -100% e ~
Salida de regulacion sélo con accion proporcional en el caso de banda Salida de regulacion sélo con accion proporcional en el caso de banda
proporcional de calentamiento separada de la de enfriamiento. proporcional de calentamiento superpuesta a la de enfriamiento.
PV = variable del proceso SP = setpoint de calentamiento
SP+cSP = setpoint de enfriamiento h_Pb = banda proporcional de calentamiento

¢_Pb = banda proporcional de enfriamiento
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13 - CARACTERISTICAS TECNICAS

Visualizacion

2x4 digitos verde, altura cifras 10 x 7mm

Botones

4 de tipo mecéanico (Man/Aut, INC, DEC, F)

Precision

0.2% f.s. =1 digito a temperatura ambiente de 25°C

Derivacién térmica

0,005% f.s./°C

Entrada principal (filtro digital programable)

TC, RTD, Ri=1MQ. Tiempo de muestreo 120 ms.

Tipo TP (Termopares, ITS90)

J,K,R, S, T, B, E, N (IEC 584-1)

Error comp. unién fria 0,1°/°C
Tipo RTD (termorresistencia) (ITS90) Pt100 (DIN 43760)
Max. resistencia de linea para RTD 20Q

Seguridad

deteccidn cortocircuito o apertura de las sondas, alarma LBA

Seleccion grados C / F

configurable desde teclado

Acciones de control

Pid, Autotune, on-off

pb - dt - it 0,0...999,9 % - 0,00...99,99 min - 0,00...99,99 min
Accion calor o frio

Salidas de control on / off

Limitacion méax. potencia calor/frio 0,0...100,0 %

Tiempo de ciclo 0...200 sec

Tipo de salida principal relé, légica

Softstart 0,0...500,0 min

Programacion potencia de fault

-100,0...100,0 %

Funcién apagado

mantiene la visualizacion de proceso e inhibicién de las funciones.

Alarma configurable

Hasta 3 funciones de alarmas asignables a una salida y configurable
como: maximo, minimo, simétrico, absoluto/relativo, LB

Enmascaramiento alarmas

exclusion al encendido

Tipo de contacto relé

NO (NC), 5A, 250Vac/30Vdc coso=1

Salida légica para relés estaticos

12Vdc £10% (6V min a 20mA)

Alimentacion (tipo switching)

(estandar) 100...240Vac/dc +10% Vac 50/60Hz
(opcional) 11...27Vac/dc +10% 10VA max

Proteccion frontal

IP65

Temperatura de trabajo/almacenamiento

0...50°C /-20...70°C

Humedad relativa

20...85% Hr no condensante

Condiciones ambientales de uso

uso interno, altitud hasta 2000m

Instalacion

en panel, extraibilidad frontal

Instrucciones para la instalacion

categoria de instalacion |l, grado de contaminacion 2, doble aislamiento

Peso

160 g
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14 - ACCESORIOS

- Cable interface RD232/TTL para configuracion de instrumentos GEFRAN

Kit para PC provisto de puerto USB (ambiente Windows) para instrumentos GEFRAN:
KIT PC USB/RS4850 TTL - Un Gnico software para todos los modelos
+ Facilidad y rapidez de configuracién del producto.
* Funciones de copiar y pegar, almacenamiento de recetas, tendencias.
v, « Tendencias on-line y de almacenamiento de datos histéricos.
Kit composto por:
- Cable para conexion PC USB.....puerto TTL
- Cable para conexién PC USB.... Puerto serie RS485
GF- = press - Conversor de lineas serie
- CD de instalaciéon SW GF Express

- SIGLA PARA EFECTUAR EL PEDIDO

GF_eXK-2-0-0 | cod F049095

CODIGO PARA EFECTUAR EL PEDIDO

o poor

Regulador ‘ 450
SALIDA 1

Relé R

Logica D
SALIDA 2

Relé R

ALIMENTACION

11..27 V a.c./d.c. 0

100...240 V a.c. 1

Modelo Descripcion Cadigo
450-D-R-1 Una salida Légica, 1 salida Relé, alimentacién 100...240Vca F056773
450-R-R-1 Dos salidas de Relé, alimentacion 100...240Vca F056774
450-D-R-0 Una salida Légica, 1 salida Relé, alimentacién 11...27Vca/cc F056775
450-R-R-0 Dos salidas de Relé, alimentacion 11...27Vca/cc F056776
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